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A szamitogépes grafika alapjai

e Targyfelel8s oktato:

* Benedek Csaba

Elérhet6ségek:

MTA SZTAKI Gépi Erzékelés
Kutatdlaboratorium, 1111 Budapest, Kende
utca 13-17, 306. szoba

PPKE ITK (csak el6re megbeszélt
konzultacios id6pontban és helyen)

E-mail: benedek.csaba@itk.ppke.hu

e A targy honlapja:
o http://grafika.itk.ppke.hu/



mailto:benedek.csaba@itk.ppke.hu

Személyes oldal: http://mplab.sztaki.hu/“'bcsaba\

Magamrol

e Kutatds: szamitdgépes latas (és grafika), képfeldolgozas, mintafelismerés, 3D
szenzorok (lézerszkennerek) adatelemzése

o MTA SZTAKI: Gépi Erzékelés Labor, Térinformatikai szamitasok kutatécsoport vezetdje
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SZTAKI Térinformatikai szamitasok kutatécsoport
\ http://mplab.sztaki.hu/geocomp

PPKE Régészeti térinformatikai
laboratérium
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* PPKE ITK oktatas:
A szamitogépes grafika alapjai (BSc, MSc)
Basic Image Processing
Témavezetés (6nalld laboratdrium, TDK, szakdolgozat, diploma, doktori)

e OTDK helyezettek:

2017: Galai Bence (BME), "Személyazonositas és eseményfelismerés LiDAR szenzorral”, I.
helyezés

2017: Zsamboki Richard (BME), "Varosi Lidar pontfelhé objektumok mély tanulds alapu
osztalyozasa,, I. helyezés

2015: Polcz Péter: 3D virtualis varosrekonstrukcié LIDAR pontfelh6kbdl I. helyezés

2015: Nagy Balazs: Dinamikus utcai kornyezet haromdimenzids analizise mobil
lézerszkenner mérései alapjan lll. helyezés

2013: Homolya Miklos: Célkovetés légi videofelvételeken I. helyezés

2013: Borcs Attila, Horvath Csaba: Varosi kornyezet automatikus analizise és
rekonstrukcioja légi LIDAR mérések alapjan Il. helyezés

2011: Horvath Csaba: Tanitdo modszereken alapuld automatikus eseményanalizis nagy
forgalmu tobbsavos utak videod feligyeletéhez Il. helyezés




/C)nlab témak @ PPKE/SZTAKI

Orvosi adatok elemzése és VR
megjelenitése

® Kulénbo6z6 szenzoradatok egyesitése, 2D and 3D & 4D :

® Kulonboz6 jellemzbk kinyerése kilonboz6 modalitasokbdl;

® Fontos régiok automatikus kijelolése: szaliencia, vizualis
figyelem

® Objektumdetekcid (szervek, csontok, ...);

® Szegmentalas, 3D modellezés.

K Tars-témavezetd: Dr. Manno-Kovacs Andrea




/ Bnlab témak @ PPKE/SZTAKI
http://mplab.sztaki.hu/geocomp

\Automatizélt adatsz(rés, -javitas, osztalyozas

Lézerszken nelés
3D adatok elemzése
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/Onlab témék @ PPKE/SZTAKI
http://mplab.sztaki.hu/geocomp
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Régészeti adatelemzés

e MOST: 6sztondij lehet6ség a PPKE ITK-n!
* 3D pontfelh6feldolgozas, és képi felismerési feladatok
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Asatas helyszin elemzése Lidar pontfelhén

Halomsirok - Lidar alapu terepmodell

=

33 3 & =i
zise - talajradar mérés /

k Fold alati sztrukturak anali




T A targy oktatasanak menete

e A targy orabeosztasa
e ElGadas: hetente 2 6ra

e Gyakorlat: kéthetente 2 dra (6sszesen 6 alkalom)
e Szamonkeérés:

e Szorgalmiidfszak 1 zarthelyi, gyakorlat: beugro,
jegyz6konyv elfogadasa

o [rasbeli/Szdbeli vizsga
e Segédanyagok:
e Kotelezb olvasmany: Szirmay-Kalos Laszlo, Antal

Gyorgy,Csonka Ferenc: Hdromdimenzios grafika,
animdcio és jatékfejlesztés (elektronikus)

e Ajanlott olvasmany:
OpenGL ‘Red Book’

DMy

OpenGL
Programming Guide




Az Orai munkaval torténo alairas-teljesités
feltételei

e Az egyes gyakorlati 6rakon részvétel

e Megoldott feladatok jegyz6konyves beadasa, kivalasztott
feladatok személyes megvédése

e Zarthelyi dolgozat az elméleti anyagbdl (definicidk és
szamolasos feladatok)
o aprilis 24-i héten (el6adason vagy gyakorlaton),
e 1db pd6tzh alkalom az utolsd szorgalmi tanitasi) héten.




Hazi feladatokkal torténo alairas-
teljesités feltételei

e 3 db 2D/3D grafikai feladat megoldasa,
e maximum 1 lehet 2D-s!
* OpenGL kdnyvtar hasznalata

* Weboldalon: feladatlista (korlatozottan bévithet6 egyéni
feladatokkal), jelentkezni februar 27-ig

e Hatarid6s bemutatasok:
1. feladat kész verzidja: marcius 20 (email)

2. feladat kész verzidja és a 3. feladat el6rehaladasanak
bemutatasa : aprilis 24

3. feladat kész verzidja: majus 15.




Félév menete

Honap |Nap |[El6adas (kedd) Gyakorlat (szerda) Szdmonkérés
februar |13 |el6adas 1

februar (20 [el6adas 2 gyakorlat 1

februar (27 [|el6adas3

marcius |6 el6adas 4 gyakorlat 2

marcius |13  |el6adas 5

marcius |20 |el6adas 6 gyakorlat 3

aprilis 10 [|el6adas 7 gyakorlat 4 gyak 1-3 bemutaté
aprilis 17 |el6adds 8

aprilis 24 |el6adas9 gyakorlat 5 ZH-(ea 1-8 + gy 1-4)
majus 8 el6adas 10

majus 15 [el6adas 11 gyakorlat 6 PZH + gyak. 4 bemutato
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Gyakorlat: témakorok

OpenGL, bevezetd
* Paramateres gorbék, feltletek
* Transzformaciok

* Animacidk

* Megvilagitas
Nagy Balazs
gyakorlat infok

* Texturazas

*OpenGL C/C++ programozasi és programtesztelési

feladatok, elején: beugro (részletek el6tte a weblapon),
végen: jegyzOkonyv leadas




