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Fourier-sor Fourier-transzformáció
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Trigonometria
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2 sinα sin β = cos(α− β)− cos(α− β) ejx = exp(jx) = cos x+ j sinx
2 cosα cos β = cos(α− β) + cos(α− β)
2 sinα cos β = sin(α− β)− sin(α− β)

Óbudai Egyetem, Alba Regia Oktatási Központ, Szfvár, 2011. január 5.


